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Gama de actuadores eléctricos ROM / RBM
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La gama de actuadores ROM y RBM ofrecen un funcionamiento silencioso y fiable para todo tipo
de valvulas pequenas de bolas y valvulas de mariposa, dampers y lamas de aireacion. Estan provistas
de serie con dispositivo de autobloqueo, indicadores visuales locales y opciones de bloqueo manual

ademas de una completa gama de voltajes.

La RBM-2

PA

La ROM-A

bl

*Opcién insercién
de accionamiento:
J=14, F=19

Tabla de dimensiones:  Unidad: mm Tabla de dimensiones:  Unidad: mm
A B CDE F G H J K S Tipo brida A B C D E F G H I Mjax N S Tipo brida
154 168 18 1 160 70 16 50 m8 20 '/,NPT/m20 FO7 106 106 45° 198 16 24 70 m8 4 17 1 '/ NPT/m20 FO7

Datos mecanicos:

Modelo T desplaz. 90° 12/24V Peso Bloqueo Eje Par Descripcion base montaje en
segundos manual Transmisién
50Hz 60Hz ac/cc kg mm Nm / Ibsft ISO5211 imperial

RBM-2 10 8 N/A 4,5 N/A — 120/ 89 FO7 o) FAQ7
ROM-A 24 20 24 3,0 N/A 17/14 50/ 37 FO7 o} FAO7

Datos de prestaciones eléctricas:

12V/24V

Modelo Par  Velocidad Potencia Veloc. motor (rpm) 12Vce / ac (A) 24Vcc / ac (A)

Ne. (Nm)  (seg/90) Motor (W) 12V 24V Marcha  Inicio Blog Marcha Inicio Blog
ROM-A 50 24 10 6000 6000 0,5 3,0 3,0 0,7 0,8 1,4

Monofasico

Modelo Par Velocidad (seg) Motor  Veloc. motor (rpm) 110V (A) 220V (A)

Ne. (Nm) 50Hz 60Hz Motor (W) 50Hz 60Hz Marcha  Inicio Blog Marcha Inicio Blog
RBM-2 120 10 8 40 1450 1720 1,3 3,0 1,8 0,5 1,5 0,9
ROM-A 50 24 20 10 3000 3600 0,5 1,5 0,6 0,3 1,0 0,5

Trifasico

No aplicable a RBM-2 o ROM-A




La ROM-1 La ROM-2 a 3

*Qpcidén inserciéon de
accionamiento:

(1) L=11, M=15

(2) L=9, M=12

Tabla de dimensiones:  Unidad: mm Tabla de dimensiones:  Unidad: mm
ABCDEFGHIJK,.MN s Tipo brida ABCDETFSH I MN S Tipo brida
106 8 45° 151 15 36 m5 4 m6 6 50 14 19 1 UNPT/m20  FO3/F05 175310 180 250 30 125 22 70 m8 4 2 /NPT / m20 F07
Datos mecanicos:

Modelo T desplaz. 90° 12/24V Peso Bloqueo Eje Par Descripcion base montaje en

segundos manual  Transmision
50Hz 60Hz ac/cc kg mm Nm / lbsft ISO5211 imperial

ROM-1 13 12 15 2,0 Palanca 14/11/9 35/26 FO5 / FO3 —
ROM-2 17 15 15 9,0 Volante 22 90/ 67 FO7 o] FAQ7
ROM-3 26 22 22 9,0 Volante 22 150/ 110 FO7 o} FAO7
Datos de prestaciones eléctricas:

12v/24V

Modelo Par Velocidad Potencia  Veloc. motor (rpm) 12Vcc / ac (A) 24Vcc / ac (A)
Ne. (Nm) (seg/90’) Motor (W) 12V 24V Marcha  Inicio Blog Marcha  Inicio Blog
ROM-1 35 15 10 6000 6000 0,5 3,0 3,0 0,7 0,8 1,4
ROM-2 90 15 70 1800 1800 3,4 5,0 8,5 3,0 5,0 13,0
ROM-3 150 22 70 1800 1800 3,4 5,0 8,5 3,0 5,0 13,0
Monofasico

Modelo  Par  Velocidad (seg) Motor Veloc. motor (rpm) 110V (A) 220V (A)

Ne. (Nm) 50Hz 60Hz Motor (W) 50Hz 60Hz Marcha  Inicio Blog Marcha  Inicio Blog
ROM-1 35 13 12 10 3000 3600 0,5 1,5 0,6 0,3 1,0 0,5
ROM-2 90 17 15 40 1450 1720 1,0 3,0 1,8 0,5 1,5 0,9
ROM-3 150 26 22 40 1450 1720 1,0 3,0 1,8 0,5 1,5 0,9
Trifasico
Modelo  Par Velocidad (seg) Potencia  Veloc. motor (rpm)  220V-240V (A) 380V (A) 440V (A)
Ne. (Nm) 50Hz 60Hz Motor (W) 50Hz 60Hz  Marcha Inicio Blog  Marcha Inicio Blog Marcha Inicio  Blog
ROM-2 90 17 15 40 1450 1720 06 1,8 1,1 03 10 0,7 04 1,3 0,7
ROM-3 150 26 22 40 1450 1720 06 1.8 1,1 03 10 0,7 04 1,3 0,7




La ROM-4

Tabla de dimensiones:  Unidad: mm
ABCDETFSH I MN S Tipo brida
265 375 215 320 50 195 35 102 m10 4 2 /NPT / m20 F10
Datos mecanicos:
Modelo T desplaz. 90° 12/24V Peso Bloqueo Eje Par Descripcion base montaje en
segundos manual  Transmision
50Hz 60Hz ac/cc kg mm Nm / lbsft ISO5211 imperial
ROM-4 18 16 16 17,5 Volante 35 400/ 295 F10 0 FA10

Datos de prestaciones eléctricas:

12V/24V

Modelo Par  Velocidad Potencia Veloc. motor (rpm) 12Vce / ac (A) 24Vcc / ac (A)
Ne. (Nm)  (seg/90) Motor (W) 12V 24V Marcha  Inicio Blog Marcha Inicio Blog
ROM-4 400 16 180 1800 1800 12,0 8,5 30,0 6,0 8,0 30,0
Monofasico

Modelo Par  Velocidad (seg) Motor Veloc. motor (rpm) 110V (A) 220V (A)

Ne. (Nm) 50Hz 60Hz Motor (W) 50Hz 60Hz Marcha Inicio Blog Marcha Inicio Blog
ROM-4 400 18 16 120 1420 1720 1,3 3,1 3,6 0,6 1,5 1.8
Trifasico

Modelo Par Velocidad (seg) Potencia  Veloc. motor (rpm)  220V-240V (A) 380V (A) 440V (A)
Ne. (Nm) 50Hz 60Hz Motor (W) 50Hz 60Hz  Marcha Inicio  Blog  Marcha Inicio Blog Marcha Inicio  Blog
ROM-4 400 18 16 120 1450 1720 1,0 3,0 3,5 07 22 20 08 25 20




Caracteristicas:

Carcasa
® Carcasas herméticas a prueba de polvo y agua IP 67
(NEMA 4, NEMA 4X).
® Material: Aleacién de aluminio.
® Acabado: Recubrimiento de polvo seco.

Motor
® Motor de induccién de ciclo extendido estandar
Aislamiento
Clase H para ROM-1y ROM-A,
Clase F para RBM-2 y ROM-2 a ROM-4.
® Protecciéon térmica de motor integrada (135°C).

Indicador de posicion
® Todos los modelos poseen indicador continuo de
posiciéon en la cubierta superior del actuador.

Bloqueo manual
® Disefio sin embrague, pudiendo realizar el
funcionamiento manual sin palancas, embrague o
freno si se produce corte del suministro.
® Mientras funcione el motor eléctrico no girara el
blogueo manual.

Juego de engranajes
® Eljuego de engranajes de aleacion de acero
proporciona funcion autobloqueo para evitar el
retroceso de la valvula.
® Los juegos de engranajes estan lubricados en fabrica
con lubricantes para altas temperaturas.

Extras opcionales:

Sensores de par
Sensores de par accionados por leva que proporcionan la

protecciéon contra sobrecargas (disponible en ROM-2, 3y 4).

Potenciometro
Sincrono con eje de transmision de salida para proporcionar
una sefial para el indicador de posicién etc.

Transmisor de posicion actual
Trabaja conjuntamente con el potenciémetro y proporciona
una sefial de 4-20mA para indicacién de posicion.

Unidad de control local

Conmutadores de selecciéon Local / Remoto, conmutadores
de seleccion Abrir/Cerrar (solamente disponible en

ROM-2, 3y 4).

Topes mecanicos
® Se suministran topes mecanicos ajustables
externamente en los actuadores ROM-2, 3y 4.

Condiciones de funcionamiento
® Temperatura ambiente: -5°C a +60°C.
® Humedad: 30% a 95%.

Otras opciones

® Calentador anticondesacion.
Finales de carrera adicionales.
Potenciémetro (1K Ohm).
Unidad de control local (local/remoto, on/off).
Entradas de conducto 1/2” NPT o M20.
Sensor de par ajustable.
Transmisor de posicion actual (sefial 4-20mA).
Controlador modulacién.

Certificados
® SO 9001, CE, CSA.

Acoplamientos
® El acoplamiento estandar es para ejes cuadrados.
Otros acoplamientos como 2-planos estan
disponibles bajo pedido.

Calentador anti-condensacion
Este calentador esta disponible para todos los tamafios.

Indicador de posicion
El indicador de posicion puede ser de 0-100% o una
sefial 4-20mA.

Finales de carrera
Hay disponibles finales de carrera adicionales.
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